D - M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania ogélne
dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumergetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaciewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogolne, wspdélne dla robot
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymizez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych i mostowych. W przypadbraku ogolnych specyfikacji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asemymrobdt, ustalenia dotyczéwniez dla
SST sporzdzanych indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catc¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldeumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3Dtugaé¢ mostu - odlegit miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku

mostéw tukowych z nadsypk- odlegiéé w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwultib postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacaztmauchu
pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayyzeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarzei okolicznagci zachodzcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbio robét, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pagdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkadrenows dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona

przez Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luleahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.



1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tag#z wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utezenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
rob6t w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zglznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw
podlegay potwierdzeniu przez f#tyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwiazanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw zgitych do przejmowania i rozkfadania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniajych dogodne warunki dla ruchu.

a)a) Warstwacieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bigegdaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw scieralm a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa &jca do wyrdéwnania nieréwldoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna g nawierzchni stgaca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gérnas€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasie z jednej lub dwdch warstw.

f) 1) Podbudowa pomocnicza - dolnha¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanwody, mrozu i przenikaniem ggtek
podtaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gkpmwnzadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) 1) Warstwa odgzapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunialdka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwazanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie
obejmowa& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adz chronacych ludzi i
srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.



1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjagadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zska jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchnido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzajtolezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcayce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznglaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31 Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmqrsnia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegf@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.32Przepust — budowla o0 przekroju poprzecznym zaetgm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzgzlak wdrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stamosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevskiada sic z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skigykomor.

1.4.37 Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \wlzhego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptaditej do osi poditnej, obejmuje catkowait
szerokd¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefélanodnikdw mierzona éwietle porczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41S8lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich édio (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pongej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - ¢& przedstwzigcia budowlanego, stanowda odebng catasé¢
konstrukcyja lub technologiczsy, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polegéa na wykonywaniu robét zwrkanych z budow modernizagy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpieartwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodhaz dokumentag)
projektowa, SST i poleceniami kiyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiam@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dzienndddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&S/.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy,zglagniapcym podziat na
dokumentagj projektows:

- - Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektows dokumentag wykonawca (techniczi) | zostan przekazane Wykonawcy,

- - Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatk@wkumenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chdby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentoéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnycH;Ogolnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie miee wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddamnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na §nie s wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatla zgodne z dokumentacprojektowg
i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalne®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzwykazywda zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektony
lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom&a@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@wod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych
obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@arealizacji kontraktu, 7ado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdiksesie trwania budowy. W zaileosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji ruchu powinienchya biegaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarozacji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinsaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewnigc w ten sposob bezpiedmdwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziear i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie lkyda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w
spos6b uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenv miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktérych treé
bedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji
kontraktu @& do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywdé tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, @wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonemtiazdow i maszyn pracigych przy
realizacji  robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje  wsposéb  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w
spos6b uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenv miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktérych treé
bedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a)a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;sio przepisoOw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unika uszkodze
lub uchzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wyni#aych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalgh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) 1) lokalizac¢ baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopérmgaiojazdowych,

2) 2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a)a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) ¢) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bhdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@ni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojhizda

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaearem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nieedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do rob6t bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw
nasrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azp&mczeniu rob6t ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplhy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z#éi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma& zgod; na wycie tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wiasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wuadzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaoych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $eilae oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywstalacji Wykonawca
bezzwitocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadraz kzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgayj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyahprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@pw sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawag a wigcicielami nieruchomgci i dotyczcych korzystania z
wilasnaci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypzeaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#étgm takim przewozie dalzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. thynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkow zostalty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne
obcizenie osiowe nie dala dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu
budowy i Wykonawca duizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.



W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowigaz nie spetniagcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i urdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovemo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjblementy byly w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkigre a w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tydstanowié
podczas prowadzenia robat.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dozie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgtr, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robot i w sposobagity bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifjiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.RO6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotand&onkretne normy i przepisy, ktore
spetnid& map materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawioveggiania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. #padku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegfwierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. R@nice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawa przedi@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknaderenie budowydola uwazane za wiasrig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia op&nienia w robotach, kynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm
i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékokwoty, o ktdén nalery
zwigkszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego ¢ ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)



Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrz
transport oraz inne wdzenia towarzyse, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiapego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavyystaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robét, Wykonawca mmtzed Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dodgez proponowanegozrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatdw jak rdnodpowiednie $wiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmdia nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegodta w sposob gglty spetniaj wymagania SST w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatow z&ddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamawieggo
I jest zobowazany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed
rozpoczciem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi dynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagnzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgbniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnraG§t
panstwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatdbw pochodcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatéw, dzieawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtdbw miejscowychduola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacji terenu
po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@ terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowegdwykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegodlnione w dokumentach umoghyba, ze uzyska na to piserarzgod;
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy I zileone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3@
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych robét,zrte
dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewadmwany
(skorygowany) przez hyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, hcz sk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewidwmaozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawpowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnigepr tzyciem tego materiatu, albo w okresie



diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamygzaj materiatlu nie nme by pdazniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skitadowane mgterdo czasu gdydaa one uyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaenizachowaly swaj jakos¢ i wtasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglow
miejscach zorganizowanych przez Wykonawic zaakceptowanych przez zZyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbd stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli kzda
stanowé podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatdow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a)a) Ineynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétpra€ i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniaekgp

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych Gzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) ¢c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdaenia inspekcji i bagaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spekz uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolzéakceptowanym przezzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgiz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiathzyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy dgnierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawig lub wymienig& sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhiera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapjzed uyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@gopuszczone do
robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych roboét i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhialozyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umay

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotycxe przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@ stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogadhicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, igh zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji ratgitacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzewm planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami ¢dreymi okréglonymi w  dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hid okae sk skutkiem bédu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &migi przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsok przez Irkyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaciaza ich doktadngt.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementow robot dala oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tae w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatdbw i roboét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawow
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika
projektu program zapewnienia ja&kd W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, aiveosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robét gwarantujcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumenigajojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) czs$¢ 0golm opisupca:

— - organizagjwykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— - organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— - sposob zapewnienia bhp.,

- - wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- - wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko terminowd¢é wykonania poszczegolnych

elementow robat,



- - system (sposOb i procedur proponowanej kontroli i sterowania jalkolm
wykonywanych robét,
- wyposaenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaiedecé prowadzenie badd,
- sposoOb oraz forgngromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposoélmdqrzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- - wykaz maszyn i uggzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkovegratrag ich wiasciwosci w czasie
transportu,
- sposOb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzey, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementdw robot,
- - spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge za&adat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca hdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow oraz robot zatatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier/Kierownik projektu ustal
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane umtlzenia | sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedociagniccia te leda tak powane,ze
mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&katych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem adaateriatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji moly¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek.



Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pra®ykonawe do badé wykonywanych
przez Irzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przeziyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagdizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktore budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmaujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenamez layniera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bailawykonawca powiadomi kyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbhdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie paiiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada& (kopie) Ileda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrunnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poiyskia, a Wykonawca i producent materiatdw
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonaweg, poprzez mydzy innymi swoje badania,ctizie ocenia zgodnd¢ materiatow i
rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiabnyada kontrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj kosztzéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
Sa niewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodrkxi materialdw i robot z dokumentacprojektows i SST. Mae rownie zlecié, sam
lub poprzez Wykonawsg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadéezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztyypornych lub dodatkowych badla pobierania
probek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,
2. 2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— - Polsk Normy lub
- - aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmggowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowvkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfoowego. Zapisy dula
czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebgda oznaczone kolejnym
numerem zacznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolni:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- - dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i
harmonograméw robat,

- - terminy rozpoggia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- - przebieg robot, trudéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
robotach,

— - uwagi i polecenia fiyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- - zgtoszenia 1 daty odbiorow robdt zanidjch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

— - wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- - stan pogody i temperagurpowietrza w okresie wykonywania robot podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

- - zgodné&¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev dokumentacii
projektowej,

- - dane dotyere czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie

wykonywania robot,

- dane dotycre sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyece jakdci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada

Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementow budamtiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab

przedt@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgl Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecé Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych rob&@eprowadza siw sposob agly w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jakwi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiai jakdci. Dokumenty te stanowi



zalkczniki do odbioru robo6t. Winny ldy udostpnione na kade zyczenie Iryniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsoprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rngstace
dokumenty:
a)a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,
b) b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) ¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robét,
e) e) protokoly z narad i ustale
f) )  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaued
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowodujayoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dosgpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwasaieniu Irzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i terminlema@ru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych vilepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odowlmzku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji eyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z €ztascia wymagar do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugasci i odlegtaci pomkdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, okjosci beda wyliczone w
m?® jako dlugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru roba&idab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duzie posiada wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.



7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lkkda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie d@ii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) b) odbiorowi czsciowemu,
c) ¢c) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagpych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢dzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pMiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiéor czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobot
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie raecstego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotowd® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@oiem na pgimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.



Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzneeqnzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow badlai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozigaz realizac ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot @egowych lub robot uzupetniggych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndeRtacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajgc pomniejszom wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokoét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. 1. dokumentag¢j projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. 2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (@modstve z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. 3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. 4. dzienniki budowy i ksiki obmiarow (oryginaty),

5. 5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZJ,

6. 6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatdw zgodnie z SST |
ew. PZJ,

7. 7. oping technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robmwarzysacych (np. na przef@nie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robo6t wiacicielom uradzen,

9. 9. geodezyminwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.10. kopé¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetraap kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyhotr zwhzanych z usukciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawna jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmndstave ptatngci jest wartd¢
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.



Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogsowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skltadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tdpobejmowé:
- robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartdc¢ pracy sprztu wraz z towarzysicymi kosztami,
- koszty pé&rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkoéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflame w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuije:

(@)(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamea budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daleh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

(b)(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)(d) przygotowanie terenu,

(e)(e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

(M () tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:

(a)(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie iniglie tymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)(b) utrzymanie ptynnixi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a)(@) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel (Dz. U. Nr 89, poz. 414 zpbejszymi
zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogactigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).



